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CARGANDO MODULO: MECANICA [COD. 5647]

FUNDAMENTOS

DE ESTATICA VY
EQUIILIBRIO.
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PARAMETROS DE MISIO
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" FASE 01: ESTATICA

» Conceptos
Fundamentales 1s

- FASE 03: DISEN0
» Sistemas
Hiperestaticos

FASE 02: MATERIALES

if| D Fuerzas
i Internas

2 Equilibrio de '—=——" D Esfuerzos y » Introduccidn a

Cuerpo Rigido '(:—f Deformaciones — Nave Industrial |

; (Armadura)
» Marcos y » Momento de

Armaduras Inercia » Estado Plano
de Esfuerzos
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”Iu [EE1] EXAMEN ESCRITO 1
1l-1 // SEM 04 - CARGA: 20%

N\

AL

]
j
4|

%" [EE2] EXAMEN ESCRITO 2

// SEM B8 - CARGA: 20% m——
*M1ide i1ndicador ABET
“ S01: Resolucion de
' problemas complejos*

;r.[TI] TRABAJO DE INVESTIGACION
111/ // SEM 10 - CARGA: 20%
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Il [EE3] EXAMEN ESCRITO 3
111 // SEM 13 - CARGA: 20%
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> WARNING: E1 sistema requiere aprobacidn integral para el desplieque final de 1a nave induéfr:;‘ M
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ECTRIZ PRINGIPAL: PRIMERA LEY DE NEWTON
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e ﬂ [ REGLA 01 : INERCIA ] F1 4
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Todo cuerpo quiere seguir haciendo lo

que ya estaba haciendo. La resultante

de todas las fuerzas que actuan sobre

un objeto debe ser CERO para que este
no se mueva (acelere).
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Condicion estrictamente necesaria
para el equilibrio estatico.
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// ALERTA DE PROCESAMIENTO: Un vector diagonal no puede procesarse | =
matematicamente sin ser descompuesto previamente en el plano ortogonal X-Y.
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“~" DINAMICA ROTACIONAL (MOMENTD)

¢Por qué una fuerza no
solo empuja, sino que
_también hace girar?

M=Fxd |

: Momento (Tendencia al giro)

: Magnitud de la fuerza aplicada
: Distancia perpendicular desde
| el eje de rotacion hasta la

| | _ - linea de accion de la fuerza.

| | | |

Para mantener el equ111br1o rotac1onal integral, el sistema gx1ge Z_M
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*| ('ACCION: TRACCION

Las condiciones de equilibrio o movimiento de
un cuerpo rigido permaneceran inalteradas si
una fuerza F es reemplazada por otra fuerza F’

de igual magnitud y direccidén, siempre que

LINEA DE ACCION

T e e ——_ i A

qgactie a lo largo de la misma linea de accién.




{(@)S=—I TIPO: AXIAL / PUNTUAL |

Fuerza repartida sobre una longitud o area |
(Ej. 1 ton/m).

Fuerza aplicada directamente en un solo
nndo 0 punto de coordenadas.

= -
OTOGOL OVERRIDE Para el calculo matematico de equilibrio, toda carga distribuida debe transformar x

F*n- Z




TACTICAL TRANSLATION: SRS te
PROTOCOLO D.C.L. —

;Como traducir la realidad
al papel sin enloquecer?

[ v ] AISLAR: Separar el cuerpo rigido de todo el entorno fisico.
[ v ] REEMPLAZAR: Sustituir paredes, pisos y cables por sus vectores de

Fuerzas de Reaccion.
[ v ] MAPEAR: Incluir todas las cargas externas activas y momentos aplicados.
[ v ] ACOTAR: Registrar todas las distancias geomeétricas (vital para los %"r;‘n“‘""




<l CATALOGO DE COMPONENTES DE ANCLAJE I
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Restriccion: Movimiento
perpendicular a la
superficie.

| GENERA: 1 INCOGNITA |

PASADOR /
ARTICULACION
Vs __ \

4 A

Restriccion: Translacion
bloqueada, rotacion
libre.

| GENERA: 2 INCOGNITAS

Restriccion: Translacion
y rotacion totalmente
bloqueadas.
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[DESPLAZAMIENTO VERTICAL ANULADO]
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[ROTACION ESTRUCTURAL ANULADA]
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' SISTEMA:
| Mensula BCD articuladaenCy g
unida a barra de controlen B. |

CARGA EXTERNA:

| Dos vectores activos de 20 b
|| detectados.

(a) Hallar [a'tension requerida
en la barra/cable A.

(b) Determinar las fuerzas de
reaccion en el anclaje C. |

DBJETIVOS DEL CALCULO:

[ INICIAR AISLAMIENTO
[lE CUERPOD.C.L.]




| PASOT | > Mp=0
' ->Losuma de momentos en el puntocon |
mds incdgnitas despeja lo tensidn remota. |

. . Resultado: Tension A procesado.
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PASO2 | > F,=0

-> Equilibro el eje horizontal considerando
lo nueva Tensidn Ay cargos activas.

- . Resultado: Reaccidn Cy procesada. oll

A S

RESULTADOS DEL DIAGNOSTICO |

PASD3 | Y F,=0 l
-> Equilibro el peso verticol restante f
* contra el soporte. .-
e | - Resultodo: Reaccidn Cy procesodo.
‘PN ';g‘_--“




SECUENCIA DE EQUILIBRIO COMPLETADA.

// FUNDAMENTOS DE ESTATICA GUARDADOS EN MEMORIA LOCAL

> DII':.‘ECTRIZ ACTIVA: Repasar las metodologias para aislar cuerpos (DCL).
> PROXIMA CARGA DE MODULO: Semana 2 - Equilibrio Integral de Cuerpo Rigido y Estructuras Mixtas.
> ESTADO DE LA TERMINAL: Desconectando...
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