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PROTOCOLO DE
ESTATICA Y EQUILIBRIO

MODULO SO1 // FUNDAMENTOS DE LA PARTICULA




TECHNICAL PRESENTATION
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LEY 02: DINAMICA

F=mxa

A mayor masa, mayor fuerza
requerida para acelerar.

LEY 03: REACCION

Por cada fuerza aplicada, el
cuerpo devuelve una igual en
magnitud pero opuesta.

LEY_01: INERCIA

Un cuerpo quieto se queda
quieto a menos que una
fuerza externa actue.
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> TIP DE DIAGNOSTICO: La calculadora DEBE estar configurada en [DEG].
I Prueba de sistema: tan(45) = 1.
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La estructura no se traslada,
pero tampoco da vueltas (no rota).

|
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El punto no se traslada.
No gira porque carece de volumen.
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[MOMENTO]

F

" [REGLA DE ORO]: La distancia d DEBE ser estrictamente
perpendicular (?0°) a la linea de accién de la fuerza. Si es
 diagonal, usar trigonometria para descomponerla primero. |
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Camion Averiado

Tractor

Linea de Accion
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> PARAMETRO:
Imagina una linea

infinita por donde pasa
el vector de fuerza.

> EJECUCION:

Puedes deslizar 1la
fuerza a cualquier
punto a lo largo de
esa linea.

> RESULTADO:

E1 EFECTO EXTERNO
sobre el cuerpo sera
matematicamente
idéntico.

= T

A LINITE:

\
\Eh' \

.




(&)
o

>
oC
LLJ
—
—
<T
O
p)
—
O
=)

'DIAGRAMA DE

CUERPO LIBRE (DCL)

TERRINAL

3 GRADOS DE LIBERTAD
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ROTACION)

EL ESCANER ESTRUCTURAL: Desnuda la estructura. Elimina muros, cuerdas y
pernos. Sustituye las restricciones por VECTORES DE FUERZA. Si1i el DCL
esta mal, todas las matematicas colapsaran.
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Permite rotar.

Empotramiento = 3 silabas (Em-po-tra) . “ &
= 3 REACCIONES (Vertical, Horizontal y Niumentn)
Restringe TODO. 5523 20.985




COMPRESION DE CARGAS DISTRIBUIDAS

PANEL SUPERIOR (RECTANGULO)
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PANEL INFERIOR (TRIANGULO)
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Fuerza resultante
en el centro
geométrico (L/2)

FORMA: RECTANGULO

PROTOCOLOD: -
DIVIDIR ENTRE 2

La carga distribuida equivale
al AREA geometrica de la forma,

ubicada en su centroide.

Fuerza resultante a
FORMA: TRIANGULO un tercio de 1la
PROTOCOLO: - base (L/3), medido
DIVIDIR ENTRE 3 desde el extremo mas
pesado/alto.
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Dibujar el contorno geométrico desnudo
del cuerpo. Ignorar entorno fisico.

I !UM\ —= Inyectar fuerzas conocidas. Peso en
= Newtons (kg x 9.81) y colapsar cargas
distribuidas usando protocolo [R2-T3].

Reemplazar los apoyos fisicos por
incdgnitas direccionales usando
protocolo [RAE].

Compilar datos usando las 3
leyes absolutas:

ZF;; - Br ZFY =0, ZHQ = 0.

> S1 una reaccion resulta negativa, la direccion asumida era
inversa.

> SISTEMA CALIBRADO. FIN DEL PROTOCOLO.




